
Team 
#

Project Member #1 Member #2 Member #3 Member #4

1 AUV Main Thruster (F/R) A. L. Hartman C. H. Tambornino T. W. Sargent Chih-Kang Chen

2 AUV Main Thruster J. Z. Kizer A. L. Rames J. A. Coker C. D. Kelly

3 AUV traversing thruster A. Muxen J. A. Fossum D. L. Renolds J. C. Kraemer

4 Control a DC motor J. Stebbing W. J. Lankutis A. M. Berg A. A. Rieman

5 Rotational-Inverted Pendulum S. Voegeli J. J. Gaspar S. M. Fredrich C. L. Coggins

6 Down-Rigger E. A. Westwang A. S. Rogers E. M. Waliczek K. H. Drapeaux
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